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- QA ExacTrac

La conexidn logica entre el sistema Brainlab y los aceleradores de Varian se establece a través
de un protocolo ADI (Auxiliary Device Interface).

- Acelerador equipado ADI y ARIA como sistema Record and Verify, ExacTrac abre
automaticamente el conjunto de imagenes correspondiente siempre y cuando los datos
de paciente estén cargados en el acelerador lineal y en la aplicacion ExacTrac esté
abierta la pestaina Select Patient, garantizando que se abran los datos correctos.

- Compara automaticamente el isocentro seleccionado con el haz preparado en el equipo.
Si no coincide, la aplicacion lo indica en la vista de posicionamiento.

- Exactrac debe autorizar el tratamiento con el'haz de radiacion actual. Exactrac no es
capaz de verificar la posicion del paciente para campos desconocidos, como en el caso
de campos agregados después de exportar el plan a Exactrac, por lo que no los
autorizara de forma automaética.
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- QA ExacTrac-Verificaciones

Verificacion de la calibracion del isocentro
1. Seleccionar la opcion Move Isocenter Phantom To Current Isocenter de la pantalla
Calibration/Verify y pulsar Next para confirmar
2. Colocar el Maniqui ExacTrac de calibracion del isocentro en el tablero de la mesa de
forma que las cinco esferas del maniqui estén en el campo de vision de la camara y
aparezcan en las ventanas Left Camera y Right Camera
3. Comprobar que el isocentro se ha calibrado correctamente.

Move Isocenter Phantom to Current Isocenter
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- QA ExacTrac-Verificaciones

Daily check

El maniqui ExacTrac de calibracion del isocentro contiene una esfera de tungsteno de 5 mm en
el centro
e Verifica el isocentro de ExacTrac y la calibracion del modulo de rayos, asi como la
calibracion del isocentro de la radiacion (Calibrate Radiation Isocenter)

e ExacTrac detecta la esfera en las radiografias y calcula y visualiza la desviacion al
iIsocentro ExacTrac

Daily Check (e

Xeray Generator Settings Tube 1 X-ray Generator Settings Tube 2
70k 16.00 mAs < 70kV 16.00 mAs »
by b
Modity Bl [ Reaty e Modity Bl [ Reaey i
Polater Radiation Isocenter Calibration
Radius Up to date
r— p— Search

Mon May 02 17:09:37 2016

[ _:.‘i (Plcase visually inspect the successful Daily Check of your ExacTrac calibration.

Cancel | Back Finish |
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- QA ExacTrac-Verificaciones

Winston-Lutz: Deteccion del puntero

Esta prueba se efectia con un puntero del test de Winston-Lutz y permite evaluar la precision
del isocentro de la calibracion del modulo de rayos X con respecto al isocentro de la radiacion
del acelerador lineal

Radiss x [ Vertical I x [0 m
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Circle Detection Successful Please visually inspect if the green crosses mark the sphere in the
E[n—mmpm. _Comcal] | me | Fean g
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- QA ExacTrac-Calibracion

Objetivo: minimizar la diferencia entre el isocentro de ExacTrac y el isocentro de la
radiacion del acelerador lineal

Opciones de calibracioén:
- Calibracion del isocentro (Sistema IR)
- Calibracion sistema de rayos X
- Calibracion del isocentro de radiacion (con test de Winston-Lutz)

7

* Para garantizar la maxima seguridad, Brainlab recomienda que solo se concedan los
derechos para calibrar el sistema a expertos.
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QA ExacTrac

Calibracion del isocentro de radiacion (con test de Winston-Lutz)

WL Pointer Analysis for Radiation Isocenter Calibration
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“—- | Circle Detoction Successful. Pleese visually inspect if the green cresses mark the sphere in the Back
C center of the phantom. _ﬂj = ,_N'“_J
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Qa CBCT
Precision Geometrica Calidad de Imagen
SRS, SBRT < 1.0mm (Materiales, Resolucion, Contraste,Uniformidad)

IsoCor IsoCube Las
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QA Precision Geometrica

Dos elementos claves componen esta practica

e Fantoma ISOCUBE

e Procesamiento de Imagenes con el
software RIT
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120mm

- QA CBCT - Fantoma Isocube

IsoCube contiene un objetivo central y un objetivo de desplazado (2.5cm longitudinal,

2.0cm vertical, 1.5cm lateral) ambos de 6.35 mm de diametro hechos de material

ceramico

Tiene Anillos concéntricos que junto con el objetivo central permiten estimar

discrepancias entre el centro del fantoma (mecanico) y el iso radiante.
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TEST 1 Coincidencia MV-KV

MV Image kV Image

MV Image Ring Detail kV Image Ring Detail

=+ Cube Center —+ Cube Center
- Large Ring Ctr. —+  Large Ring Ctr
< Swall RingCtr. = Small Ring Ctr.




- TEST 1 Coincidencia MV-KV

MV Image

kV Image

___~ || mre

IsoCube Center to Offset Object Measurements

Distance Measured (cm) Expected (cm) Diff. (Measure - Pass/Fail*
Expected) (mm)

MV Longitude 2.54 2.50 0.40 Pass

MV Lateral -1.54 -1.50 -0.35 Pass

kV Vertical 1.99 2.00 -0.10 Pass

KV Longitude 2.45 2.50 -0.48 Pass

"MV Image Ring Detail =~ |

<+ Cube Center “

kV Image Ring Detail

Ring Centroids
P ——
Ring Offset X(mm) Pass/Fail* (Offset | Offset Y(mm) Pass/Fail* (Offset
X) Y)

MV-Large Ring 0.09 Pass -0.04 Pass

MV-Small Ring -0.04 Pass 0.28 Pass

kV-Large Ring 0.00 Pass -0.17 Pass

kV-Small Ring 0.19 Pass 0.20 Pass

*Ring offset tolerance: 0 +/- 1 (mm)




- TEST 2 Coincidencia de isocentro en CBCT

e Se evalla la precision de la
reconstruccion 3D

e FE| RIT calcula la distancia entre los
objetivos central y desplazado, Ila
diferencia con respecto a la distancia
fisica o real.debe-estar~dentro de la
tolerancia de 1.0 mm
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- TEST 2 Coincidencia de isocentro en CBCT

e Se evalla la precision de la

Measured (cm) | Expected (cm) | Difference Max. Difference | Pass-Fail Status
(mm) Tolerance (mm)
Longitude -4 -3 0.18 100 Pass
Vertical -.03 -.00 -0.27 1.00 Pass |
Lateral 1.51 1.50 0.05 1.00 Pass L

(A A RS4 Y ~ [ A S A R 4 2 A A ] MM I ~ l\./l

tolerancia de 1.0 mm

OFFSET ISOCENTRO

Coordinate Measurement
X -0.36

Y -0.12

Z 0.10
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TEST 6D Camilla Robotica

El objetivo central va a ser el centro de
masa del isocube (no se va a mover)
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- TEST 6D Camilla Robotica

Roll

e Al aplicar un valor de Pitch y Roll a la camilla,
el objetivo desplazado va a trasladarse una
distancia en funcidon de los movimientos
aplicados a la camilla

Pitch: 2.00
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- TEST 6D Camilla Robotica

Roll

e EIl objetivo central va a ser el centro de
masa del isocube (no se va a mover)

e Al aplicar un valor de Pitch y Roll a la camilla,
el objetivo desplazado va a trasladarse una
distancia en funcion de glesmmmovimientos
aplicados a la camilla

e EIRIT va a usar el valor aplicado de Pitch y
Roll para calcular los valores tedricos entre
el objetivo central y desplazado
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- TEST 6D Camilla Robotica

Roll

e EIl objetivo central va a ser el centro de
masa del isocube (no se va a mover)

e Al aplicar un valor de Pitch y Roll a la camilla,
el objetivo desplazado va a trasladarse una
distancia en funcion de glesmmmovimientos

aplicados a la camilla

Pitch: 2.00
Roll: 2.00

e EIRIT va a usar el valor_aplicado_de Pitch vy
Roll para ¢alcalar losf valofes| teofi¢os| entte
el objetivo central y Bldsplazado

e EI calculo se va a hacer para imagenes
planares MV, KV y en 3D para el CBCT, la
diferencia entre la distancia calculada en las
imagenes y la teorica debe estar dentro de la
tolerancia de 1.0 mm
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- TEST 6D - Imagenes MV

MV AP MV LAT
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- TEST 6D - Imagenes MV

Measurement | Nominal (cm) | Value (cm) Delta (mm) Result
Longitudinal 2.57 2.6 0.3

Distance

Lateral Distance | 1.57 1.61 0.4

Vertical Distance | 1.86 1.91 0.5

2.589cm

s
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- TEST 6D - Imagenes KV

Pitch: 2.00 :
Roll: 2.00 .
KV LAT

KV AP
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- TEST 6D - Imagenes KV

~ 200k

Eg
et
o
=

KV AP KV LAT

Measurement | Nominal (cm) | Value (cm) Delta (mm) | Result

Longitudinal 2.57 2.61 04 PASS
Distance

Lateral Distance | 1.57 1.6 PASS
Vertical Distance | 1.86 1.92 PASS
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- TEST 6D CBCT

Instituto Zunino
d\)_) Fundacion Marie Curie




- TEST 6D CBCT

2.00 2.00 &

Rolt 200,

Measurement | Nominal (cm) | Value (cm) Delta (mm) Result
Longitudinal -2.56 -2.56 0.1 PASS
Distance

Lateral Distance f 1.57 1.57 PASS
Vertical Distance | -1.85 -1.94 PASS
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Muchas gracias
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